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Нагадаємо, що довжину г і полярний кут ір радіус-вектора точки Р 
називають полярними координатами точки Р. Зв’язок між декартовими 
прямокутними координатами (ж, у)  і полярними координатами (г,ір) 
визначається рівняннями

х =  г сов ір, у = г віпір,

=  \/ж2 +  у2, COS ф =  — 
Г

sirup =

Нехай відносно полярної системи координат Олр задані точки 
А(г, ,Фї ) , в ( г 2,ір2). Тоді ці точки відносно декартової прямокутної системи 

координат мають координати А ( rx cos ipj;rx sintp1) ,В ( r2 cosір2;r2 sin tp2 ). Тому

d, =  ІА В І =  ц(і"2 cos ф2 — гг cos ipj) +  (r2 sim p2 -  TjSinipj) =  

=  r2 cos2 ip2 — 2rjr2 cos tpj cos ip2 +  г /  cos2 ipj +  ?22 ^2

—2r, 
Отже,

\r2 sill ip2 sillipjipj +  7j2 sin2 ipj =  <Jr2 -  2Г)Г2 cos (ф2_(р1) +  rf

( 1)с/ =  | л в |  =  д/г2 -  2г1г2 ) +  г2.
Нехай маємо довільний трикутник &АВС зі сторонами а,Ь,с та кутом 

/_АВС =  Виберемо на площині декартову прямокутну систему координат 
таким чином, щоб точка (7 була її початком, точка А належала вісі Сх, причому 
розміщена праворуч точки С, а точка В належала верхній півплощині.
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Тоді точка А буде мати полярні координати (6;0) а точка В(о;4) 

Скориставшись формулою (1), отримаємо
с

або
с~

yj а2 — 2 ab cos 4 +  b2, 

',2 — о2 +  б2 — 2ab cos 4 .
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